Instalace 3D scanner SENSE 2 <~ Real sense SR300 < RealSense D400

1. Pfihlaste se jako Administrator

r

2. P¥ipoj 3D scanner do USB3 portu (modry) & Sprévce zaffzeni

Zoubor  Akce  Zobrazit  Mapowvéda

3. Ve spravci zafizeni zkontroluj nove pfihlasené zafizeni v sekci kamery — —
@@’l Bl | E r~|5|':'.!|'?_}

Pokud neni vidét nové zafizeni — vétSinou pfi prvnim pfipojenim je vidét a

pfi dalSim pfipojenti jiz neni identifikované zafizeni. v [ & LEMOVO |
> % Baterie
Bude zapotfebi vymazat zaznamy o pfipojenych USB zatizenich. Toto > &) Biometricks zafizeni
provedete pomoci programu usboblivion-1.17.0.0.zip > @ Bluetooth
b o DMiskowé jednothky
» OFl Grafické adaptéry
Odpojte 3D kameru > e Jednatiy DVD/CD-ROM
e Famery
Blibscocres - 0 x  Spustte USBODblivion64.exe
» 2 Flavesmice

L4 WARNING! Eject all flash drives before cleaning please.
Coi'Prass "Clean" button ko begin cleaning.

Potvrdte Clean a provedte vymazani informaci o USB zafizenich
Restartujte windows 11
Pfipojte kameru do USB portu. Pozor po odpojeni a novém zapojeni nebude

kamera vidét. Je nutné znovu vymazat informace o USB zafizenich pomoci
programu USBOblivion64.exe

Do real clean (smulation otherwisel
Save backup .reg-file
Close Windaws Explorer (RECOMMENDED)

Reboot Windows (RECOMMENDED) Bt


https://rozvrh.dilny.eu/sense/usboblivion-1.17.0.0.zip

P —— — m—

4. Ve spravci zafizeni A Sprévee zafizeni
Soubor  Akce  Zobrazit  Nipowvéda

o @ HE &

v [ A LENOWO
» % Baterie

> @ Biometrické zafizeni
) e Bluetooth
> Diskowe Jednotky
» [F Grafické adaptéry
> w= Jednotky DVDFCD-ROM
v @ Kamery
® Integrated Carnera

/WR) RealSense(Th) Camera SR3 3
wm RealSense(Th) Camera 3R300

~

5. Preinstalujte ovladace pro 3D scanner intel rs _dcm sr300 3.4.98.4970.exe
— nebude se jiZ ztracet informace o zafizeni

Soubor  Akce  Zobrazit  Mapovida

= ‘ | B | | s Intel(R) RealSense(TM) Camera SR300 Depth — viastnosti

v 8 LENOVO

¢ [Dvladad i .
3 Q Eaterie Obecné Podrobrosti - Udalosti
> B Blometricks zafizeni 6, Intel[R] RealSense(TH) Camera SR 300 Depth
» 0 Bluetooth =

> Diskowé jednotky

> OF Grafické adaptéry

5 == lednotky DVD/CD-ROM

v @ Kamery
@_ Integrated Carnera
@_ Intel(R) RealSenselT
@_ Intel(R) RealSenselT

» E= Kliweshice Podiobrosti o ovladadi | Zobrazi podiobnosti o nainstalovanpch

Microsoft

21.06.2006

Fiostiedkovatel

Datumn ovladaie:
Werze ovladate 10.0. 261004768
Dnsitdlpé podepsat Microsaft windg



https://rozvrh.dilny.eu/sense/intel_rs_dcm_sr300_3.4.98.4970.exe

. Nyni je mozné jiz nainstalovat program pro 3D skenovani.

Od vyrobce to je UnitySenseSetup-2.0.321.exe (instalacni kod 9573 nebo 9315)
Jednoduchy, intuitivni software pro:

o télesa, obliceje, objekty
o exportdo .OBJ, .STL, .PLY
Funguje dobfe se Sense 2, i kdyz vyvoj je ukoncen.
@ Vyhoda: snadné ovladani, zakladni postprocessing
@ Nevyhoda: ob&as nestabilni, omezené moznosti editace

Intel RealSense Viewer (SDK Tools)
https://www.intelrealsense.com/sdk-2

Umozni nahled, zaznam a export raw dat z kamery
Hodi se spis pro testy, vyvoj a pokroc€ilé upravy

@ Vyhoda: piimy pfistup ke kamefe, export do .PLY
@ Nevyhoda: neni to pfimo 3D skenovaci software

SE

5D Systems
Sense



https://rozvrh.dilny.eu/sense/UnitySenseSetup-2.0.321.exe

Meshroom (Open Source fotogrammetrie)

https://alicevision.org/#meshroom

Neni primarné pro RealSense, ale muzes ho pouzit ke zpracovani série snimku z kamery
Pokrocilé moznosti rekonstrukce, export do STL/OBJ

@ Vyhoda: vysoka kvalita modelt z vice snimki

CloudCompare (Gprava a c¢isténi skenti)
https://www.danielgm.net/cc/
Vyborny nastroj pro:

o zarovnani, decimaci, vyhlazeni, odstranéni Sumu

o prevod mezi formaty (.PLY — .STL, .OBJ)
Idealni jako prestupni stanice mezi skenerem a Fusion 360
@ Vyhoda: open-source, vykonné funkce

Vg wiwv s

Artec Studio ( 30denni trial)
https://www.artec3d.com/software/artec-studio

Profesionalni software pro 3D skenovani a postprocessing

Umi pracovat i s RealSense kamerami

Podporuje zivé skenovani, pokrocily alignment, isténi, konverzi na CAD

Vystup do STL, OBJ i STEP pro Fusion 360

@ Vyhody: velmi piesné, CAD-ready vystupy, reverse engineering

@ Nevyhoda: vysoka cena po skonéeni trialu (~1 200 € ro¢né)



ReconstructMe ( bez omezeni, ale s vodoznakem)
http://www.reconstructme.net

Funguje s RealSense kamerami (vCetné Sense 2)

Velmi rychlé skenovani a jednoduché rozhrani

Umi export STL/OBJ

Bez placené licence je vystup oznacen vodoznakem

@ Vyhoda: nenaroény, intuitivni

@ Nevyhoda: nutnost kalibrace, omezené funkce v neplacené verzi

3DF Zephyr Free / Lite / Pro (14denni Pro trial)
https://www.3dflow.net/3df-zephyr-3d-modeling-software/

Primarné fotogrammetrie, ale podporuje RealSense a streamované video
Automatické zarovnani a rekonstrukce
Exporty do STL, OBJ, PLY

Free verze: omezeni 50 snimkl a vystupu
Trial Pro verze: 14 dni plna funk&nost
@ Vyhoda: vykonny engine, snadny export
@ Nevyhoda: slabsi live skenovani (spi$ foto-vstupy)



DotProduct Phi.3D + Dot3D Pro (Trial na vyzadani)

https://www.dotproduct3d.com/dot3d.html
Profesionalni nastroj pro rucni 3D skenovani
Kompatibilni s RealSense D400 (stejné jako v Sense 2)
Podporuje kalibraci, méfeni, export do CAD

Trial: nutno vyzadat pfes formular
@ Vyhoda: vhodné pro technické skenovani (dily, trubky apod.)
@ Nevyhoda: slozitgjsi instalace a konfigurace

RecFusion (Trial)

https://www.imfusion.com/products/recfusion/
Live 3D rekonstrukce ze senzoru (RealSense podpora)
Pokrocila prace s texturami a export
Funguje dobfe i na slabsich PC

Trial: zdarma, ale s vodoznakem
@ Vyhoda: rychlé vysledky, rizné mody skenovani
@ Nevyhoda: export s omezenimi ve free verzi



Shrnuti — doporuéeni podle potreby:
Software Trial

Artec Studio 30 dni

Neomezeny (s
ReconstructMe y

vodoznakem)
3DF Zephyr 14 dni
Pro
RecFusion Trial (s vodoznakem)
Dot3D Pro Na vyzadani

Podpora
Sense 2

A (foto/video)

Vystup

STL, OBJ,
STEP

STL, OBJ

STL, OBJ

STL, PLY

PLY, STL,
XYZ

Nejvhodnéjsi pro

Profesionalni skeny a
reverzni inzenyrstvi

Rychlé jednoduché skeny

Kvalitni rekonstrukce z
obrazku

Live skenovani, export do
Fusion 360

Primyslové skenovani s
méfenim



Shrnuti tabulka

Software

Artec Studio

ReconstructMe

RecFusion

3DF Zephyr

Doporuceni pro uzivatele s Fusion 360

Min. CPU

i5 (7. gen)

Core 2 Duo
(E6600)
i5 (5. gen)

2.0 GHz Dual-
core

Min.

16 GB

2GB

8 GB

16 GB

Doporucené
RAM

32-64 GB

32 GB

Poznamka o GPU

NVidia Turing/ampere, 6-8 GB
VRAM

Hardware akcelerace vyhodou

GTX 950 nebo lepsi, 24 GB VRAM

Nvidia CUDA/OpenCL GPU, 22 GB
VRAM

Pokud chces profesionalni vysledky rychle a efektivné, nejlépe jsi vybaveny pro Artec Studio — ale pfiprav se na vysSi
HW naroky (64 GB RAM ideal, dobry NVidia GPU).
Pro testovani nebo lehké skenovani bude RecFusion dobra volba — 8 GB RAM a stfedné vykonny GPU staci.

limitovany.



